PRET ROBOT

Réinitialiser - Merci de garder une copie du formulaire avant d’envoyer l'original a FANUC France -

INFORMATIONS CLIENT 1 INFORMATIONS PRET 2

Nom de la société : DETAILS DU PRET

[0 Essais' [ Salon et événement? [ Partenariat
Adresse :
Modele robot :
st L LI LI L D Ja LI ] ]
CP'l | | | | | Vllle: Dates de pret. du Jour mois année a jour mois année
Nom de 'événement? :
RESPONSABLE DU PRET Date(s) de l'événement? :
Prénom:
Nom : LIVRAISON
Téléphone: | | ([ [ I | JL | JL | | Adresse :
Email :
Poste : cP: L | | | | vile:

CONFIGURATION DU ROBOT Commercial : 3

BUS DE TERRAIN OPTIONS SOFT
Profibus [ Eslave L] Maitre [ Collision Guard (Js84) [1 Advanced Const. Path (r805/804)
Ethernet IP L] Eslave (r784) [ Maitre (r785) [] KAREL (ré32) [1 RTCP (J624)
Device Net [ Eslave L1 Maitre L] Integrated PMC (760) L] Softfloat (672)
Modbus TCP ] Eslave (rsoo) L] Singularity avoidance (k7927 [ User Socket Messaging (ré48)
Profinet [ Eslave (avec carte Siemens) [1 Space check (J609) O ASCII (r794)
RACK & E/S SYSTEME VISION
[] Carte 16 entrée digitales Nombre de caméra ___ Objectif [J6mm [18mm []12mm
[ Carte 16 sorties digitales AUTRES
FONCTION DCS [] Simple Tracking [] Double Tracking
1 DCS Multizones (J567) [1 Carte de sécurité Axe auxiliaire moteur (att) __ Positionneur [ 1axe [ 2 axes
[0 DCS Safe 1/0 (J5¢8) B entrée/sorties Ref.- Ref. -

A REMPLIR PAR FANUC FRANCE Date deréception: [ | |[ | J[ || ||

jour  mois année

e evarmver @ )]
waméro aaraves [ [ [ ] JL[LIL I INERENEDN

FORFAIT PREPARATION ET TRANSPORT :
! Préts Essais : 700 € / retour du matériel a votre charge Envoyer
2 Préts Salons et événements : 1 robot ou cellule : 400 € / 2 robots ou cellules et plus : 450 €
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